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Informacién general

El fabricante no acepta responsabilidad alguna por las consecuencias
derivadas de una instalacién o ajuste de los parametros operativos del
equipo inadecuados, negligentes o incorrectos, o de la inadecuacién del
accionamiento al motor.

El contenido de esta guia se considera correcto en el momento de la
impresion. En aras del compromiso por una politica de continuo desarrollo
y mejora, el fabricante se reserva el derecho de modificar las
especificaciones o prestaciones de este producto, asi como el contenido de
esta guia, sin previo aviso.

Reservados todos los derechos. Ninguna parte de esta guia puede
reproducirse o transmitirse de ninguna forma o por ningin medio, ya sea
electrénico o mecanico, incluida la fotocopia, de grabacién, de
almacenamiento de la informacién o de recuperacién, sin la autorizacion
por escrito del editor.

Uso en la Union Europea, etc.

La siguiente informacién es aplicable si el accionamiento se va a utilizar en
algun pais perteneciente a la Unién Europea, la Comunidad Econémica
Europea u otras regiones en las que se aplican directivas del Consejo
Europeo o medidas equivalentes.

El accionamiento cumple lo estipulado en la directiva de bajo voltaje
73/23/EEC.

El instalador es responsable de asegurar que el equipo en el que se
incorpora el accionamiento cumple todas las normativas pertinentes.

El equipo completo debe cumplir los requisitos de la directiva sobre EMC
89/336/EEC.

Si el accionamiento se incorpora a una maquina, el fabricante es
responsable de asegurar que la méaquina cumple lo estipulado en la directiva
de maquinaria 89/392/EEC. En concreto, los equipos eléctricos
generalmente deben cumplir los requisitos de la norma de armonizacién
europea EN60204-1.
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Declaracion de conformidad

Control Techniques plc,
The Gro, Newtown, Powys, Reino Unido, SY16 3BE

| Modulo de opciones pequeiio UD50 E/S adicional

El médulo de opciones para accionamientos de velocidad variable de cA
indicado anteriormente ha sido disefiado y fabricado conforme a las
siguientes normas europeas armonizadas, nacionales e internacionales:

EN60249 Materiales basicos para circuitos impresos

IEC326-1 Placas impresas: informacién general para el redactor de especificaciones

IEC326-5 Placas impresas: especificacion de placas impresas por una o dos caras con orificios
enchapados

IEC326-6 Placas impresas: especificacion de placas impresas de varias capas

IEC664-1 Coordinacién del aislamiento para equipos instalados en sistemas de baja tensién:
principios, requisitos y pruebas

EN60529 Grados de proteccién que proporcionan los carenados(cédigo IP)

uL94 Grado de inflamabilidad de materiales plésticos

UL508C Norma para equipos de conversién de alimentacién

EN50081-1 Norma general de emisiones para las instalaciones residenciales, comerciales y semiindustriales

EN50081-2 Norma general de emisiones para las instalaciones industriales

EN50082-2 | Norma general de inmunidad para las instalaciones industriales

EN61800-3 Sistemas de accionamiento eléctrico de velocidad ajustable —Parte 3: Norma de
productos EMC, incluidos métodos de prueba especificos

Este producto cumple los requisitos de la directiva de baja tensién
73/23/EEC, la directiva de compatibilidad electromagnética (EMC)
89/336/EEC y la directiva de marcacién de CE 93/68/EEC.

W. Drury

Director técnico
Newtown

- Fecha: 27 de abril de 1998

Estos accionamientos electronicos han sido disefiados para su uso con motores,
controladores, componentes de proteccion eléctricos adecuados y otros equipos
para formar sistemas o productos finales completos. El cumplimiento de las normas
de seguridad y EMC depende de la instalacion y la configuracion correctas de los
accionamientos, incluido el uso de los filtros de entrada especificados. La instalacion
de los accionamientos debe ser realizada Gnicamente por montadores profesionales
que estén familiarizados con los requisitos de seguridad y EMC. El montador es
responsable de asegurar que el sistema o producto final cumple lo estipulado en
todas las leyes pertinentes del pais donde se va a utilizar. Consulte la Guia de
instalacion del Unidrive para las instrucciones de instalacion. También hay disponible
una Hoja de datos de EMC para Unidrive con informacion detallada sobre EMC.



1 Introduccioén

El médulo de opciones pequefio UD50 aumenta la capacidad de E/S del Unidrive
al afiadir lo siguiente a laE/S existentes en el accionamiento:

Cantidad Funcion
2 Contactos derelé
3 Entrada digital
3 Puerto digital que se puede programar como entrada o salida
2 Entrada de tension analdgica
1 Salida de tension analégica

Puede programarse la funcién y el procesamiento de sefiales para todas las
E/S del UD50.

EI UD50 debe instalarse en el compartimento de mddulo de opciones pequefio
del Unidrive. Todas las conexiones al accionamiento se realizan conun
conector de varias vias. Las conexiones de equipos externos se realizan con
un blogque conectable de terminales de tornillo de 16 vias de dos piezas

del UD50.
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Informacion de seguridad

2.1

2.2

2.3

AN

Advertencias, precauciones y notas

Las advertencias contienen informaciéon fundamental para evitar riesgos
graves para la seguridad.

Las precauciones contienen informacion necesaria para evitar riesgos de
que se produzcan dafios al producto o a otros equipos.

Las notas contienen informacién de gran utilidad para asegurar el
funcionamiento correcto del producto.

Seguridad eléctrica -
advertencia general

Las tensiones presentes en el accionamiento pueden provocar descargas
eléctricas y quemaduras graves, cuyo efecto podria ser mortal. Debe
tenerse especial cuidado en todo momento cuando se trabaje con el
accionamiento o cercade él.

Se proporcionan advertencias especificas en las secciones pertinentes de
esta Guia del usuario.

La instalacién debe cumplir los requisitos de todas las leyes de seguridad
pertinentes en el pais donde se va a utilizar el equipo.

El accionamiento contiene condensadores que permanecen cargados con
una tensién potencialmente letal después de haber desconectado la
alimentacién de CA. Si el accionamiento ha sido energizado, debe aislarse la
alimentacién de CA al menos diez minutos antes de poder continuar con el
trabajo.

Disefio del sistema

El accionamiento es un componente disefiado para su incorporacion
profesional en equipos o sistemas completos. Sino se instala
correctamente, el accionamiento puede resultar peligroso para la seguridad.
Asimismo, el accionamiento utiliza altas tensiones e intensidades, contiene
un gran nivel de energia eléctrica acumulada y se utiliza para controlar
equipos mecanicos que pueden causar dafios personales.

Debe prestarse especial atencién ala instalacién eléctrica y al disefio del
sistema a fin de evitar riesgos, tanto durante el funcionamiento normal del
equipo como en el caso de no funcionar correctamente. Las tareas de
disefio, instalacion, puesta en servicio y mantenimiento del sistema deben
ser realizadas por personal con la formacién y experiencia necesarias para
este tipo de intervenciones. Este personal debe leer detenidamente esta
informacién de seguridad y esta Guia del usuario.

UD50 User Guide
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2.4

2.5

2.6

A fin de asegurar que no existen riesgos mecanicos, puede ser necesaria la
instalacién de dispositivos de seguridad adicionales como enclavamientos
electromecanicos. Elaccionamiento no puede utilizarse en aplicaciones que
supongan un riesgo para la seguridad sin utilizar una proteccién de alta
integridad adicional contra los peligros que puedan derivarse del
funcionamiento erréneo de la unidad.

Limites medioambientales

Deben seguirse fielmente las instrucciones de la Guia de instalacién del Unidrive
conrespecto al transporte, almacenamiento, instalacién y uso de los
accionamientos, incluidos los limites medioambientales especificados. No
debe aplicarse una fuerza excesiva a los accionamientos.

Cumplimiento de normativas

El instalador es responsable de cumplir todas las normativas pertinentes,
como las regulaciones nacionales relativas al cableado, la prevencién de
accidentes y la compatibilidad electromagnética (EMC). Debe prestarse
una especial atencion a las areas sobre secciones transversales de
conductores, la seleccién de fusibles y demas cuestiones de proteccién, asi
como sobre las conexiones a tierra de proteccion.

La Guia de instalacion del Unidrive contiene instrucciones para el cumplimiento
de normas de EMC especificas.

En la Unién Europea, todas las maquinas donde se utilice este producto
deben cumplir las siguientes directivas:

89/392/EEC: Seguridad de maquinaria
89/336/EEC: Compatibilidad electromagnética

Seguridad del personal

La funcién STOP del accionamiento no elimina las tensiones peligrosas de los
terminales del mismo ni de las unidades externas opcionales.

Para garantizar la seguridad del personal, no se debe confiar excesivamente
en los controles Stop (parada) y Start (marcha) o las entradas eléctricas del
accionamiento. Sipudiera existir algiin peligro derivado de la inesperada
puesta en marcha del accionamiento, seria necesario instalar un
enclavamiento que aislara eléctricamente el accionamiento de la
alimentacién de CA a fin de evitar que el motor funcione inadvertidamente.

Debe prestarse especial atencién a las funciones del accionamiento que
puedan causar riesgos, ya sea mediante las funciones especificas (por
ejemplo, arranque automético) o el funcionamiento incorrecto debido aun
fallo o desconexién (por ejemplo, parada/arranque, adelante/inversa,
velocidad maxima).

En determinadas condiciones, el accionamiento puede repentinamente dejar
de controlar el motor. Silacarga del motor puede causar el aumento de su
velocidad (por ejemplo, elevadores y grias),debe emplearse otro método
para frenar y parar el motor (por ejemplo, un freno mecanico).

UD50 User Guide
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2.7

2.8

2.9

Antes de conectar la alimentacién de CA al accionamiento, resulta
importante que entienda los controles de funcionamiento y su utilizacién.
En caso de duda, no ajuste el accionamiento. Esta accién podria causar
dafios en el equipo o poner en peligro la vida del personal. Siga
detenidamente las instrucciones incluidas en esta Guia del usuario.

Antes de realizar ajustes en el accionamiento, aseglrese de que todo el
personal del érea ha sido advertido. Anote todos los ajustes realizados.

Anélisis de riesgos

En cualquier aplicacién en la que el funcionamiento erréneo del
accionamiento pueda causar dafios, pérdidas o lesiones, debe realizarse un
analisis de los riesgos y, si es necesario, tomar medidas adicionales para
reducir dichos riesgos. Generalmente, estas medidas pueden ser la
instalacién de un sistema de respaldo de seguridad independiente utilizando
sencillos componentes electromecanicos.

Conexiones de sefializacion

Los circuitos de control estan aislados de los circuitos de alimentacién del
accionamiento sélo mediante aislamiento bésico, como se especificaen
I[EC664—1. Elinstalador debe asegurarse de que los circuitos de control
externos estan aislados del contacto humano por al menos una capa de
aislamiento calculada para su uso con la tensién de alimentacién de CA.

Silos circuitos de control se van a conectar a otros circuitos clasificados
como de "baja tensién de seguridad adicional" (SELV) (por ejemplo, aun
ordenador), debe instalarse una barrera de aislamiento adicional para
mantener la clasificacién SELV.

Ajuste de parametros

Algunos parametros influyen enormemente en el funcionamiento del
accionamiento. Estos parametros no deben modificarse sin considerar
detenidamente el efecto que pueden tener en el sistema controlado.
Deben tomarse medidas para evitar que se produzcan dafios no deseados
debido a errores o manipulaciones peligrosas.

UD50 User Guide
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3 Instalacion del UD50

Antes de realizar el siguiente procedimiento, consulte las
advertencias que se indican al principio del Capitulo 2
Instalacion del accionamiento de la Guia de instalacion del

Unidrive.

®@ © @

&

Figura 1 Instalacion del UD50 en el Unidrive
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5
6
7
8
9

Antes de instalar el UD50 en el Unidrive, compruebe que se ha
desconectado la alimentacion de CA del accionamiento durante al
menos 10 minutos.

Compruebe que no esté dafiado el exterior del UD50 y que el conector
de varias vias no esta sucio ni contiene particulas extrafias. No instale
un médulo UD50 sucio o dafiado en el accionamiento.

Extraiga la tapa de terminales del accionamiento (para las instrucciones
sobre cémo hacerlo, consulte la seccién Instalacién del accionamientoy
el filtro RFI del Capitulo 2 de la Guia de instalacion del Unidrive).

Coloque el conector de varias vias en la parte posterior del UD50,
encima del conector del accionamiento (consulte laFigura 1), y
presione en el soporte tactil hasta colocar el UD50 en su lugar.

Vuelva a colocar la tapa de terminales en el accionamiento.
Conecte la alimentacion de CA al accionamiento.

Ajuste el parametro .00 en 149 para desactivar la seguridad.
Compruebe que estan disponibles los parametros del men( 16.
Compruebe que el parametro 16.01 esta ajustado en 1.

Silas comprobaciones de los pasos 8 y 9 no resultan satisfactorias, el UD50
puede no estar insertado totalmente o ser defectuoso.
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4 Descripcién de los terminales

40 41 42 43 44 45 46 47 48 49 50 51 52 53 54 55

AN

Q00000 DODOQODOD OO

Figura 2 Ubicacion del bloque de terminales de dos piezas
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41

Funciones
Terminal Funcion

40 Contacto derelé 2
41 Contactoderelé 3
42 Comun arelé
43 Comdin a OV (digital)
44 Entrada digital F10
45 Entrada digital F11
46 Entrada digital F12
47 Comin a 0V (digital)
48 Entrada/salida digital F7
49 Entrada/salida digital F8
50 Entrada/salida digital F9
51 Entrada analégica 4
52 Entrada analégica 5
53 Comdin a OV (analégica)
54 Salida analégica 3
55 Comdin a OV (analégica)

UD50 User Guide
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5 Parametros relacionados

5.1 Introduccion

Los parametros que se muestran en este capitulo se utilizan para programar
y controlar las E/S del UD50. Para las instrucciones de programacion,
consulte la Guia del usuario del Unidrive.

advertencias y notas que se incluyen al principio del
Capitulo 3 Configuracion del accionamiento de la Guia del

usuario del Unidrive.

2 Antes de intentar ajustar parametros, consulte las

5.2 Clave

Tipo de parametro

3 RO Sélo lectura

RW  Lecturay escritura
Seleccionar.. Seleccién entre dos valores
Activar... Activacién de una funcién
Indicador..  El valor es de sélo lectura
Limitaciones de uso

R Es necesario reiniciar el accionamiento para aplicar un nuevo valor.

P Parametro protegido; el pardmetro no se puede utilizar como
paréametro de destino para una entrada programable.

Rango

Bi Parametro variable con rango de valores bipolares.

Uni  Parametro variable con rango de valores unipolares.
Bit Parametro de bits

Simbolos
= Valor por defecto
&4 Rango de valores

Indica un rango de valores
(en el caso de los pardmetros de bits, ~ indica o).

UD50 User Guide
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Entrada / | Terminal| Indicador Activar Invertir Parémetro
Salida de estado salida de origen o
de entrada de destino
F7 48 16.07 16.23 16.22 16.21
F8 49 16.08 16.26 16.25 16.24
F9 50 16.09 16.29 16.28 16.27
Activar - I
o [exx] s f—rt ﬂ P L
! Seleccionar | o ! T
! salidas de H H Cualquier
! colector abierto | ! parametro
H : ) ! de bits
! o Parametro
L 16.XX | Invertir de origen o | 16.XX
o — T de destino T Cualquier
i ! parametro
o i de bits no
Seleccionar ! protegido
]
1

l6gica positiva

—I 16.40 I

Indicador de
estado de
entrada/salida

27.22
“’J_._/ 3
s 22.27

Entrada | Terminal| Indicador | Invertir Parametro
de estado de destino
de entrada
F10 44 16.10 16.31 16.30
F11 45 16.11 16.33 16.32
F12 46 16.12 16.35 16.34 Cualaui
ualquier
. arametro
16.XX | Invertir ge bits no
' protegido
— = —{77]
1 \‘
l 16.40 I | , :
Seleccionar Ny b
|6gica positiva : —lzl
]
1
Parametro
16.XX
A de destino
Indicador
de estado
de entrada

Todos los parametros se muestran con los valores por defecto

Figura 3

10

Diagrama légico de las E/S digitales
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Escala de
entrada
analdgica

Nivel de entrada

Entrada | Terminal| Nivel de | Escala de| Invertir | Parametro | Parametro
entrada | entrada de destino | de destino
analdgica| analdgica de entrada
analdgica
Entrada 51 16.04 16.13 16.14 16.15 Cualquir
analogica 4 ‘ ‘ ‘ 16.XX parametro
Entrada variable no
analdgica 5 52 16.05 16.16 16.17 16.18 protegido

?2?2.2?

'\

S~-----

H
;

1

1 v

i : 72.2?
]

1

Invertir entrada

analdgica
analdgica
Parametro de
origen de salida Terminal | Pardmetro | Escala
analdgica 3 Salida de origen
Cualquier analdgica 3
parametro | 1619 | s4 | 1619 [ 1620 |
variable H
:
:
H o 16501 .
P >— 16.20 | > 54 [2
22.27 il Escala de
salida
analdgica 3
Parametro Indicador
de origen Invertir de relé
Cualaui de relé relé
ualquier
parametro 16.XX 16.XX 4
de bits 1 1 »
: :
1 ]
¥ :
22.22 I—mb
Relé |Terminal| Parametro | Invertir Indicador
de origen relé de relé
de relé
2 40 16.36 16.37 16.02
3 41 16.38 16.39 16.03
Todos los parametros se muestran con los valores por defecto
Figura 4 Diagrama légico de las E/S analégicas y los relés

UD50 User Guide
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53

12

Descripcion de los pardmetros

|m‘ Codigo de modulo de opciones instalado |

|z 0~ 100 = [lrofuwi| | ]
El pardmetro 16.01 indica el tipo de médulo de opciones pequefio instalado
en el accionamiento:

0 No hay instalados médulos de opciones pequefios

1 UD50E/S adicional

2 UD51Segundo interfaz de codificador

3 UDS53Interfaz de resolver

4 UDS52 Codificador de sen-cos

|m‘ Indicador de relé 2
|m‘ Indicador de relé 3

| ] L= [rofse] | ||
Los parametros 16.02y 16.03 indican lo siguiente:

0 Elcontacto de relé correspondiente esta abierto (relé no
energizado)

1 Elcontacto de relé correspondiente esta cerrado (relé energizado)

|M‘ Nivel de entrada analogica 4
|M‘ Nivel de entrada analégica 5

|Li| 1000 =] % lrofmi] [ ||

Los parametros 16.04 y 16.05 indican el nivel de la sefial aplicada al terminal
de entrada correspondiente (516 52) como un porcentaje del rango
operativo.

El indice de conversion del convertidor analégico-digital influye en el rango
operativo, debido a las diferentes tolerancias.

UD50 User Guide
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|‘ Indicador de estado de entrada/salida digital F7
|‘ Indicador de estado de entrada/salida digital F8
|m‘ Indicador de estado de entrada/salida digital F9

EIER B [roloe]| | |r|
Los parametros 16.07 - 16.09 indican lo siguiente:

Cuando se utilizan como entrada...
0 Laentrada correspondiente estd inactiva
1 Laentrada correspondiente esté activa
Cuando se utilizan como salida...

0 Lasalida correspondiente toma una intensidad nominal de +24V
(inactiva)

1 Lasalida correspondiente disipa la intensidad a OV (activa)

|M‘ Indicador de estado de entrada digital F10
|m‘ Indicador de estado de entrada digital F11
|M‘ Indicador de estado de entrada digital F12

EIER B [rojoe]| | |r|
Los parametros 16.10 - 16.12 indican lo siguiente:

0 Laentrada correspondiente estd inactiva
1 Laentrada correspondiente esta activa

|m‘ Escala de entrada analogica 4
|m‘ Escala de entrada analdgica 5

l#foc400  Jef 1 | [lrwfoni] | | |

Ajuste la escala necesaria para la sefial de la entrada anal6gica
correspondiente. El valor por defecto causa que el valor del parametro de
destino sea el mismo que el del parametro que muestra el nivel de la entrada
anal6gica correspondiente (16.04 6 16.05).

|M‘ Invertir entrada analogica 4
|‘ Invertir entrada analdgica 5§

EIER =] o | [rwjoe| | | |

Ajuste en Tpara invertir la polaridad de la sefial de la entrada anal6gica
correspondiente. Las sefiales de entrada negativas produciran valores
positivos en el parametro de destino y viceversa.

UD50 User Guide
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|M‘ Parametro de destino de entrada analogica 4
|@‘ Parametro de destino de entrada analogica 5

| @‘0”20.50 H ¢>‘ 0.0 H menﬂ‘parémetro” RW‘ Uni ‘ ‘ R ‘ P |

Introduzca el nimero de meni.parametro correspondiente al parametro
de destino necesario. Sélo puede especificarse un parametro variable no
protegido (la descripcion del pardmetro no contiene ninguna P) , en caso
contrario, no se asignara ningln parametro a la entrada.

|M‘ Parametro de origen de salida analoégica 3 |

| @‘0”20.50 H ¢>‘ 0.0 H menﬂ‘parémetro” RW‘ Uni ‘ ‘ R ‘ P |

Introduzca el nimero de menii.parametro correspondiente al parametro
de origen necesario. Sélo puede especificarse un parametro variable, en
caso contrario, no se asignara ningln parametro a la salida.

|M‘ Escala de salida analégica 3 |

|#fov4000 [ 1 | Lrofom | | | |

Ajuste la escala necesaria para la sefial de la salida anal6gica. El valor por
defecto causa que un valor de 100% en el parametro produzca una sefial de
salida de 10V.

Parametro de origen o destino de
entrada/salida digital F7

Parametro de origen o destino de
entrada/salida digital F8

Parametro de origen o destino de
entrada/salida digital F9

| @‘0”20.50 H ¢>‘ 0.0 H menﬂ‘parémetro” RW‘ Uni ‘ ‘ R ‘ P |

Cuando se utilizan como entradas digitales

Introduzca el nimero de meni.parametro correspondiente al parametro
de destino necesario. Sélo puede especificarse un parametro de bits no
protegido (la descripcién del pardmetro no contiene ninguna P), en caso
contrario, no se asignara ninglin parametro a la entrada.

Cuando se utilizan como salidas digitales

Introduzca el nimero de meni.parametro correspondiente al parametro
de origen. Sélo puede especificarse un parémetro de bits, en caso
contrario, no se asignara ningln parametro a la salida.

UD50 User Guide
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|m‘ Invertir entrada/salida digital F7
|@‘ Invertir entrada/salida digital F8
|@‘ Invertir entrada/salida digital F9

EIS [=| o | [rwloe] | | |

Cuando se utilizan como entradas digitales

Ajuste en Tpara invertir el estado I6gico de la sefial aplicada
correspondiente. Esto tendra el efecto de invertir los estados
activo/inactivo en la entrada.

Cuando se utilizan como salidas digitales

Ajuste en 1para invertir el estado l6gico obtenido del parémetro de origen
correspondiente. Esto tendra el efecto de invertir los estados de
fuente/disipacion en la salida.

|m‘ Activar salida digital F7
|M‘ Activar salida digital F8
|M‘ Activar salida digital F9

EIS [=| o | [rwloe] [r] |

Ajuste en 1para utilizar la entrada/salida digital correspondiente como salida.

|@‘ Parametro de destino de entrada digital F10
|@‘ Parametro de destino de entrada digital F11
|@‘ Parametro de destino de entrada digital F12

| @‘0”20.50 H E>‘ 0.0 H men(. parémetro” RW‘ Uni ‘ ‘ R ‘ P |

Introduzca el nimero de meni.parametro correspondiente al parametro
de destino necesario. Sélo puede especificarse un parametro de bits no
protegido (la descripcion del parédmetro no contiene ninguna P) , en caso
contrario, no se asignara ningln parametro a la entrada.

|M‘ Invertir entrada digital F10
|m‘ Invertir entrada digital F11
|M‘ Invertir entrada digital F12

EIER =] o | [rwjoe| | | |

Ajuste en Tpara invertir el estado I6gico de la sefial aplicada
correspondiente. Esto tendra el efecto de invertir los estados
activo/inactivo en la entrada.
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|M‘ Parametro de origen de relé 2
|@‘ Parametro de origen de relé 3

it | 07 20.50 = 0.0 menu. RW| Uni P
parametro

Introduzca el nimero de meni.parametro correspondiente al parametro
de origen necesario. Sélo puede especificarse un parémetro de bits, en caso
contrario, no se asignara ningin parametro ala salida.

|‘ Invertir relé 2
|@‘ Invertir relé 3

EIS [=| o | [rwloe] | | |

Ajuste en 1para invertir el sentido del relé en relacion al estado l6gico del
parametro de origen. Por defecto, el contacto de relé esta cerrado si el
parémetro de origen correspondiente esta ajustado en 1.

|M‘ Seleccionar logica positiva |

EIS [=| o | [rwlse] [rie]

Ajuste lo siguiente para las entradas digitales:
0 Lobgicanegativa (descenso para activar)
1 Ldgica positiva (elevacion para activar)

|M‘ Seleccionar salidas de colector abierto |

EIS [=| o | [rwlse] [rie]

Cuando las entradas/salidas digitales F7, F8 y F9 se utilizan como salidas, por
defecto, funcionan en contrafase para tomar o disipar la intensidad segtn el
estado l6gico.

Ajuste el parametro 16.41 en 1para configurar estas salidas digitales como
de colector abierto (disipacion de intensidad, s6lo descenso). Esto permite
conectar estas salidas en una configuracién de cableado OR.

El ajuste del parémetro 16.41en 1no afecta a las entradas/salidas digitales
que se utilizan como entradas.
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A Especificaciones

Al

Relés2y 3

(terminales 40, 41y 42)

Tension nominal

Cargaresistiva de 240Vca
Categoria de instalacion 1
(consulte la siguiente
Advertencia)

Cargaresistiva de 120Vca
Categoria de instalacién 2

Intensidad méxima

Resistencia de 2A

Tipo de contacto

Normalmente abierto

AN

| Advertencial

Las instalaciones de la categoria 1deben contar con una
supresion que limite los transitorios procedentes de fuente
a un pico maximo de 1500V.

A2 Entradas digitales F10, F11y F12
(terminales 44, 45 y 46)
Tipo De terminal Gnico

Cumple los requisitos de la norma IEC1131(sélo Iégica positiva)

Sentido légico

Programable para légica positiva o negativa

Rango de tensiones de entrada
maximas

—15Va+33V

Umbrales de conmutacion

10Va13V (histéresis: 0,5V)

Logica positiva

Logica negativa

Intensidad de entrada (a 15V)

+2mA a +3mA (flujo de
intensidad dentro del terminal)

La entrada esta activa

—1,25mA a —2maA (flujo de
intensidad fuera del terminal)

La entrada esta inactiva

Intensidad de entrada (a 5V)

+0,5mA a +1mA (flujo de
intensidad dentro del terminal)

La entrada esta inactiva

<—2,5mA (flujo de intensidad
fuera del terminal)

La entrada esta activa

Proteccién contra sobrecargas

Resistencia en serie

Intervalo de muestreo

8ms
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A3 Entradas/salidas digitales F7, F8 y F9
(terminales 48, 49 y 50)

Cuando se programan como entrada...

Tipo De terminal Gnico
Cumple los requisitos de la norma IEC1131(s6lo Iégica positiva)
Sentido l6gico Programable para légica positiva o negativa
Rango de tensiones de entrada | —15V a+33V
maximas
Umbrales de conmutacién 10VaBV (histéresis: 0,5V)
Logica positiva Logica negativa
Intensidad de entrada (a 15V) +2mA a +3mA (flujo de —1,25mA a —2maA (flujo de
intensidad dentro del terminal) | intensidad fuera del terminal)
La entrada esta activa La entrada esta inactiva
Intensidad de entrada (a 5V) +0,5mA a +1mA (flujo de <—2,5mA (flujo de intensidad
intensidad dentro del terminal) | fuera del terminal)
La entrada esta inactiva La entrada esta activa

Proteccién contra sobrecargas | Fijacién de tensién a—18Vy +36V

Intervalo de muestreo 8ms

Cuando se programan como salida...

Tipo En contrafase
(Se puede programar como salida de colector abierto —etapa en
contrafase superior para convertir en inactiva)

Tension de salida cuando se 20,5V a27V (a—30mA)
toma intensidad
Tension de salida cuando se 0V a3V (a+30mA)

disipa intensidad

Tensién maxima permitidaque | =15V a+33V
se puede aplicar al terminal

Intensidad total méaxima +30mA

Proteccion contra sobrecargas | Intensidad limitada a+30mA
Fijacion de tensién a—18Vy +36V

Intervalo de actualizacion 8ms
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A4 Entradas anal6gicas 4y 5
(terminales 51y 52)

Tipo

De terminal Gnico

Modo de sefializacion

Tension bipolar

Rango operativo de tensiones de
entrada

49,996 V

Rango de tensiones de entrada | —15V a+33V

méximas

Impedancia de entrada 20kQ

Resolucién 10 bits de signo positivo
Precisién de ganancia +2%

Error en cambio de signo

+5mV max. relativo a OV

Intervalo de muestreo

8 mseg.

A5 Salida analdgica 3

(terminal 54)

Tipo De terminal Gnico
Modo de sefializacién Tension bipolar
Rango de tensiones de salida -10V a +10V
Tension maxima permitidaque | =15V a+33V

se puede aplicar al terminal

Intensidad de salida minima +10mA

Precisién de ganancia +1,6%
Resistencia de carga minima 1kQ

Capacitancia de cargamaxima | 159nF

Proteccién contra sobrecargas

A prueba de cortocircuitos

Intervalo de actualizacion

8ms
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